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PRECAUCIONES

CUIDADO: RIESGO DE ELECTROCUCION

La instalacion debe ser realizada inicamente por
PERSONAL CALIFICADO

La manipulacion de elementos eléctricos sin
el conocimiento necesario
PONE EN RIESGO SU VIDA

La instalacion incorrecta del equipo
PONE EN RIESGO LA VIDA DE LOS USUARIOS

ANTES de proceder a la instalacion asegurese que todos los elementos
a manipular se encuentren desenergizados




ANTES de proceder a la instalacion asegurese que la tension esté
CORTADA EN EL TABLERO GENERAL
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Para el funcionamiento correcto del tablero es NECESARIO la
conexion del mismo a TIERRA a través de una JABALINA

Conexion de la linea de seguridad
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Limite de sobre-recorrido

Contacto del Paracaidas

Regulador de velocidad

Pufio del hueco

Resto de seguridades no indicadas abajo
Caja de Inspeccion (techo de la cabina)
Contacto de cerraduras de puertas de palier
Llave de parada

Contacto de cerradura de puerta de cabina
Segundo contacto de cerraduras de puertas
de palier. Si las puertas no poseen dicho
contacto, puentearlo.




Conexion de cabezales lectores de pantallas

Cabezales Infrarrojos / Magnéticos

e La salida SAL (NC) del cabezal lector de CAMBIO DE VELOCIDAD (CV) se
conectara al borne CV de la placa de control.

e La salida SAL (NC) del cabezal lector de pantallas de PISO (CH) se conectara al
borne CH de la placa de control.

e La salida (NC) del cabezal lector de pantallas de NIVELACION (NI) se conectara al
borne NI de la placa de control.

e El SUPER TOPE SUPERIOR (ST SUP) se conectara mediante un contacto normal
abierto (NA) al borne ST SUP de la placa de control.

e El SUPER TOPE INFERIOR (ST INF) se conectara mediante un contacto normal
abierto (NA) al borne ST INF de la placa de control.

e El borne Comun de los cabezales (COM) y de los contactos de stper tope se tomara
de CI.

e La alimentacion de los cabezales se tomara de los bornes VDD y C1.
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Instalacion de finales de velocidad y carrera
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Instalacion de pantallas tablero traccion 1 velocidad
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Instalacion de pantallas tablero traccion 2 velocidades / VVVF
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Instalacion de pantallas tablero traccion 2 velocidades / VVVF chapa invertida
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Instalacion de pantallas tablero hidraulico 2 velocidades
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Nomenclatura de borneras de salida tableros hidraulicos

Descripcion

COMUN DE VALVULAS

COMUN 110VCC (-) DE PATIN RETRACTIL

SALIDA 110VCC (+) DE PATIN RETRACTIL

L1-L2 |SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (LIMITE)
L.2-L3 |SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (PTA. EXTERIOR)
L3-L4 |SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (LLAVE PARAR)
L4-L5 |SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (PTA. CABINA)
L5-L6 |SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (2° CONTACTO)
8 ENTRADA FINAL DE CARRERA CERRAR N°2
9 ENTRADA FINAL DE CARRERA ABRIR N°2
10 |ENTRADA FINAL DE CARRERA CERRAR N°1
11 |ENTRADA FINAL DE CARRERA ABRIR N°I
12 | SALIDA FINAL DE CARRERA DE CERRAR
13 | SALIDA FINAL DE CARRERA DE ABRIR
14,15,16 | SALIDAS U, V, W MOTOR DE PUERTA N°1 (OP. TRIFASICO)
17,18,19 | SALIDAS U, V, W MOTOR DE PUERTA N°2 (OP. TRIFASICO)
14 |SALIDA ABRIR (FASE R) PUERTA N°1 (OP. BIFASICO)
15 |SALIDA CERRAR (FASE S) PUERTA N°1 (OP. BIFASICO)
16 |SALIDA COM (NEUTRO) PUERTA N°1 (OP. BIFASICO)
17 | SALIDA ABRIR (FASE R) PUERTA N°2 (OP. BIFASICO)
18 | SALIDA CERRAR (FASE S) PUERTA N°2 (OP. BIFASICO)
19 |SALIDA COM (NEUTRO) PUERTA N°2 (OP. BIFASICO)
20-21 |FINAL DE BAJAR
22-23 | FINAL DE SUBIR
24 | SALIDA DE VALVULA VML (ACELERACION)
25 | SALIDA DE VALVULA VMD (DESCENSO)
26-27 | PRESOSTATO DE MAXIMA Y MINIMA
28-29 | TERMOSTATO
30 | ENTRADA FINAL DE CARRERA CERRAR N°3
31 |ENTRADA FINAL DE CARRERA ABRIR N°3
32,33,34 | SALIDAS U, V, W MOTOR DE PUERTA N°3 (OP. TRIFASICO)
35-36 | FOTOCELULA (PARA MONTA-AUTO)
37 | SALIDA DE VALVULA VMP (RECIRCULACION)
38,39,40 | SALIDA DE PUERTA VVVF N°I (COMUN, ABRIR, CERRAR)
41 | ENTRADA FINAL DE CARRERA CERRAR N°4
42 | ENTRADA FINAL DE CARRERA ABRIR N°4
43,44,45 | SALIDAS U, V, W MOTOR DE PUERTA N°4 (OP. TRIFASICO)
46,47,48 | SALIDA DE PUERTA VVVF N°2 (COMUN, ABRIR, CERRAR)
A,B,C,D | SALIDA DE VALVULAS PARA CENTRAL ROJAS 2 VELOCIDADES
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Nomenclatura de borneras de salida tableros traccion

Borne Descripciéon
1,2 PRUEBA DE FRENO
3 SALIDA 110VCC (+) DE FRENO
4 COMUN 110VCC (-) DE FRENO
5 COMUN 110VCC (-) DE PATIN RETRACTIL
6 SALIDA 110VCC (+) DE PATIN RETRACTIL
L1-L2 SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (LIMITE)
L2-L3 SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (PTA. EXTERIOR)
L3-L4 SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (LLAVE PARAR)
L4-L5 SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (PTA. CABINA)
L5-L6 SERIE DE LINEA DE SEGURIDAD (2° CONTACTO)
8 ENTRADA FINAL DE CARRERA CERRAR N°2
9 ENTRADA FINAL DE CARRERA ABRIR N°2
10 ENTRADA FINAL DE CARRERA CERRAR N°1
11 ENTRADA FINAL DE CARRERA ABRIR N°1
12 SALIDA FINAL DE CARRERA DE CERRAR
13 SALIDA FINAL DE CARRERA DE ABRIR
14,15,16 | SALIDAS U, V, W MOTOR DE PUERTA N°I (OP. TRIFASICO)
17,18,19 | SALIDAS U, V, W MOTOR DE PUERTA N°2 (OP. TRIFASICO)
14 SALIDA ABRIR (FASE R) PUERTA N°1 (OP. BIFASICO)
15 SALIDA CERRAR (FASE S) PUERTA N°1 (OP. BIFASICO)
16 SALIDA COM (NEUTRO) PUERTA N°1 (OP. BIFASICO)
17 SALIDA ABRIR (FASE R) PUERTA N°2 (OP. BIFASICO)
18 SALIDA CERRAR (FASE S) PUERTA N°2 (OP. BIFASICO)
19 SALIDA COM (NEUTRO) PUERTA N°2 (OP. BIFASICO)
20-21 FINAL DE BAJAR
22-23 FINAL DE SUBIR
24-25 FIN RAPIDA SUPERIOR
25-26 FIN RAPIDA INFERIOR
27-28 FIN 3° VELOCIDAD SUPERIOR
28-29 FIN 3° VELOCIDAD INFERIOR
38,39,40 | SALIDA DE PUERTA VVVF N°1 (COMUN, ABRIR, CERRAR)
46,47,48 | SALIDA DE PUERTA VVVF N°2 (COMUN, ABRIR, CERRAR)
U,V,W | SALIDA DE MOTOR DE ALTA
U1,VI,WI | SALIDA DE MOTOR DE BAJA
Ul,VI,WI | SALIDA DE MOTOR PARA EQUIPO FRECUENCIA
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Distribucion de llamados para funcionamiento serie

Maniobra colectiva descendente:
Los llamados de palier para la maniobra colectiva descendente se encuentran ubicados
desde PSO0 hasta PSx siendo x la cantidad de paradas menos uno.

Maniobra colectiva ascendente:
Los llamados de palier para la maniobra colectiva ascendente se encuentran ubicados
desde PSO0 hasta PSx siendo x la cantidad de paradas menos uno.

Maniobra colectiva ascendente - descendente:

Los llamados de palier descendentes se encuentran ubicados desde PS0 hasta PSx siendo x
la cantidad de paradas menos uno.

Los llamados de palier ascendentes se encuentran ubicados desde la posicion proxima
siguiente al ultimo llamado descendente.

Ejemplo 5 paradas:
Llamados descendentes = PSO — PS4
Llamados ascendentes = PS5 — PS9

Llamados de cabina:
Para todos los casos anteriores los llamados de cabina se encuentran en la botonera serie.

Descripcion de sefiales de botonera serie

Denominacién Tipo Funcién
AP Entrada | Boton abrir puerta para mantenimiento
CP Entrada | Boton cerrar puerta para mantenimiento
BAJ Entrada | Boton bajar para mantenimiento
SUB Entrada | Boton subir para mantenimiento
FOTOCEL Entrada | Entrada para sefial de fotocélula
SERVIC Entrada | Entrada para llave de servicio independiente
INDEP
SOBREC Entrada | Entrada para sefial de sobrecarga de balanza
COMP Entrada | Entrada para sefial de completo de balanza
GONG Salida Disparo de gong de llegada a piso
?{?ﬁil\];[ Salida Activacion de alarma de puerta abierta
CANL, CANH - Bornes de comunicacion CAN
VDD - Borne positivo de alimentacion
GND - Borne negativo de alimentacion
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Distribucion de llamados para funcionamiento paralelo

Maniobra colectiva descendente:

Los llamados de cabina se encuentran ubicados desde PSO hasta PSx siendo x la cantidad
de paradas menos uno.

Los llamados de palier descendentes se encuentran ubicados desde la posicion préoxima
siguiente al ultimo llamado de cabina.

Ejemplo 5 paradas:
Llamados de cabina = PSO — PS4
Llamados descendentes = PS5 — PS9

Maniobra colectiva ascendente:

Los llamados de cabina se encuentran ubicados desde PSO hasta PSx siendo x la cantidad
de paradas menos uno.

Los llamados de palier ascendentes se encuentran ubicados desde la posicion proxima
siguiente al ultimo 1lamado de cabina.

Ejemplo 5 paradas:
Llamados de cabina = PSO — PS4
Llamados ascendentes = PS5 — PS9

Maniobra colectiva ascendente - descendente:

Los llamados de cabina se encuentran ubicados desde PSO hasta PSx siendo x la cantidad
de paradas menos uno.

Los llamados de palier descendentes se encuentran ubicados desde la posicion préxima
siguiente al ultimo 1lamado de cabina.

Los llamados de palier ascendentes se encuentran ubicados desde la posicion proxima
siguiente al ultimo llamado de palier descendente.

Ejemplo 5 paradas:

Llamados de cabina = PSO — PS4
Llamados descendentes = PS5 — PS9
Llamados ascendentes = PS10 — PS14
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Distribucion de llamados puerta doble A y B

Cuando se utilizan puertas dobles A y B, cada boton de llamado de piso se desdobla en
dos, siendo el primero para la puerta A y el siguiente para la puerta B.

Funcionamiento paralelo:
Ejemplo 3 paradas:

Piso | Puerta A | Puerta B Llamados
0 PSO PS1
1 PS2 PS3 Cabina
2 PS4 PS5
0 PS10 PS11
1 PS12 PS13 Palier Descendentes
2 PS14 PS15
0 PS20 PS21
1 PS22 PS23 Palier Ascendentes
2 PS24 PS25

Funcionamiento serie:
Ejemplo 3 paradas:

Piso | Puerta A | Puerta B Llamados
0 PSO PS1
1 PS2 PS3 Palier Descendentes
2 PS4 PS5
0 PS10 PS11
1 PS12 PS13 Palier Ascendentes
2 PS14 PS15

Ubicacion de entradas en placa y expansiones

Entrada Ubicacion
PSO —PS23 Placa de control
PS24 —PS31 | Placa expansion 1
PS32 —PS39 | Placa expansion 2
PS40 — PS47 | Placa expansion 3
PS48 — PS55 | Placa expansion 4
PS56 —PS63 | Placa expansion 5
PS64 —PS71 | Placa expansion 6
PS72 —PS79 | Placa expansion 7
PS80 — PS87 | Placa expansion 8
PS88 —PS95 | Placa expansion 9
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Descripcion de sefiales de uso general de la placa de control

Denominacion entrada Funcion
NI Entrada de cabezal de nivelacion
Estado activo = Abierto
cv Entrada de cabezal de cambio de velocidad
Estado activo = Abierto
cH Entrada de cabezal de piso
Estado activo = Abierto
Entrada de forzador de lenta superior
ST SUP Estado activo = C1
Entrada de forzador de lenta inferior
STINF Estado activo = C1
Entrada de termostato de motor
TERMO Estado activo = Abierto
Entrada de falla externa
FEXT Estado activo = C1
Senal de marcha
MCHA Estado activo = C1
Sefial de contactor de potencial
CPOT Estado activo = C1
Servicio incendio
SINC Estado activo = C1
Modo mantenimiento
MANT Estado activo = C1
CANH, CANL, MALLA Bus de comunicacion con dispositivos externos (indicador,
botonera, etc.)
A, B, MALLA Bus de comunicacion para funcionamiento en bateria

Funcionamiento serie:

AP Seiial de abrir puerta para operacion en mantenimiento
CP Sefial de cerrar puerta para operacion en mantenimiento
AUX 1 | Seiial bajar para operacion en mantenimiento
AUX 2 | Seiial subir para operacion en mantenimiento

Funcionamiento paralelo:

AP Sefial de abrir puerta (mantenimiento y automatico)
CP Sefial de cerrar puerta (mantenimiento y automatico)
AUX 1 | Ascensor completo
AUX 2 | Ascensor sobrecargado
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Impedancia de linea del bus CAN

La linea de comunicacion del bus CAN (CANH y CANL) para funcionar correctamente
debe tener en sus extremos una impedancia de terminacion. Esta impedancia esta instalada
en cada uno de los dispositivos (botonera serie, indicadores, etc.), solo debe ser activada
en los dispositivos que se encuentran en los extremos de la linea de comunicacion.

Para verificar el estado de estas impedancia, referirse al manual propio de cada accesorio.

Ejemplo:
Extremo 1 bus CAN
[]
I - Indicador de cabina

) ) IMPEDANCIA ACTIVADA
Indicador de palier 1 F3000 -

IMPEDANCIA ™~ Extremo 2 bus CAN

DESACTIVADA
IMPEDANCIA 8 g
Indicador de palier 0 DESACTIVADA .
of |9, Botonera serie
IMPEDANCIA |:| <+—
ACTIVADA o4-o IMPEDANCIA DESACTIVADA

Activacion de la impedancia del bus CAN en la F3000

Conector CAN
(CANH, CANL, MALLA)

Vista posterior de la placa

Qo9

aa o K
ODDODDGDDG o 9|00
—&yllE
D_/oo o
QG oo o—a
SsrEAE -
o oo—/qo o0
Realizar un puente para
activar

Para activar la impedancia del bus CAN en la placa de control F3000, se debe realizar un
puente en la parte posterior de la placa entre las dos islas cuadradas que se encuentran

debajo del conector de la comunicacion CAN.
Este puente so6lo es necesario si la F3000 es uno de los extremos de la linea de

comunicacion CAN.
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Funcionamiento en bateria

|
i ‘
H PSO <M= ﬂ PSO <m= ﬂ S foalicy
H{ PSI = PSi = by <23
t PS2 = PS2 = —PS2 =
T PR3 5] ) —bS3 = RESTO
S S PS4 DE LA,
ASCENSOR “A” ASCENSOR “B” ASCENSOR “C” BATERIA
A10="0" A10="1" Al10="2"

HVeR
HVeR

+—(Cl
~—Cl

@ VGR

BOTONES DE PALIER

SE=BEE

Para el funcionamiento en bateria, se deberan conectar en paralelo los bornes
correspondientes a los llamados de palier de cada placa de control, los bornes C1, los
bornes de alimentacion de la fila de botones de palier VGR y los bornes de comunicacion
para el funcionamiento en bateria A, B, MALLA.

La cantidad de bornes de llamado de palier a conectar en paralelo dependera de la cantidad
de paradas y del tipo de maniobra que esté configurado el control. Sélo es necesario
conectar en paralelo los 1lamados que son utilizados, los restantes no deben conectarse.

La fila de botones de palier debera ser alimentada por medio de la tension VGR y C1.

Es importante utilizar un cable mallado para la comunicacion de la bateria.

Por medio del parametro A10 se elegira el numero de ascensor que representara cada
placa. Es necesario que cada placa represente a un ascensor distinto y no haya ninguna
placa con el mismo niimero de ascensor que otra, si llegaran a coincidir, el funcionamiento
de la bateria de ascensores no sera correcto.

________________________Maniobra mantenimiento

Funcionamiento paralelo:

Por medio de las entradas PSO y PS1 se operaran las maniobras bajar y subir de
mantenimiento respectivamente.

Por medio de las entradas AP y CP se operaran las puertas.

Funcionamiento serie:

Utilizando los bornes denominados SUBIR, BAJAR, AP, CP tanto en la placa de control
como en la botonera serie se podran operar las maniobras de mantenimiento.
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Ingreso al meni de configuraciéon

C-9

Equipo en modo mantenimiento

Presionar PROG por 4 segundos

FAL

Menu de configuracion

Salir del meni de configuracion

XXX

Ment de configuracion

Presionar PROG por 4 segundos

C-9

Equipo en modo mantenimiento

Navegacion de los parametros

FAL Parametro

Pulsar botén +

A01 Parametro siguiente

Modificacién de un parametro

A03
Pardmetro
Pulsar PROG
XX Valor del parametro
Pulsar +/- para
incrementar / decrementar
el pardmetro
XX Nuevo valor del parametro
PROG Pulsar PROG para
aceptar el nuevo valor
A03 Pardmetro

EO1 Parametro

Pulsar boton -

E00 Parametro anterior

Modificacién de un parametro de
seleccion individual por piso (A05 — C01)

A 4

A0S

Parametro

Pulsar PROG

Numero de piso a modificar

Pulsar +/- para incrementar /
decrementar el piso

Piso siguiente/anterior
Pulsar PROG

Valor del parametro

Pulsar +/- para incrementar /
decrementar el parametro

Pulsar PROG

Numero de piso

3 segundos sin presionar las
teclas aceota el narametro
Parametro

Nota: Salir del modo mantenimiento sin haber salido antes del menu de configuracion,

causara la pérdida de los cambios realizados.
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Parametros de configuracion

| FAL | |

Revision de fallas.

Un punto a la derecha del codigo de falla indica que esa fue la tltima falla ocurrida.

Por medio del boton “-“ se recorren las fallas ocurridas anteriormente. Presionando
“PROG” se sale del menu de fallas.

Para borrar las fallas acumuladas, estando dentro del menu de revision de fallas, se deben
mantener presionados los botones “+” y “-“ simultaneamente por un lapso de 3 segundos
aproximadamente, en ese momento se observara en el display “bor”, una vez que sale del
menu de fallas indicara que quedaron borradas.

Se pueden rever las ultimas quince fallas.

PARAMETROS A

LA00 |

Seleccion del piso estacion.

P-- indica que el piso estacion esta desactivado.

P seguida de un niimero indica que el piso estacion esta activado para ese numero de piso
Se puede seleccionar desde el piso inferior hasta el ultimo piso.

[A01 |

Tiempo del piso estacion.
Tiempo luego de que el ascensor atendio el Gltimo llamado para retornar al piso estacion.
De 40 segundos a 240 segundos en pasos de 1 segundo.

[A02 | |

Piso estacion con prioridad en planta baja.

Activando esta opcion el control realizara un llamado en planta baja cada vez que no haya
ningun ascensor en planta baja (orientado a funcionamiento en bateria aunque también
esta disponible en funcionamiento simple).

0 Piso estacion con prioridad en planta baja desactivado.

1 Piso estacion con prioridad en planta baja activado.
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LA03 |

Cantidad maxima de llamados de cabina simultaneos.

Otro nimero indica que la cantidad de llamados que pueden hacerse desde cabina
simultaneamente esta limitada a dicho namero.

0 implica que no hay limite de cantidad de llamados.

El maximo posible es la cantidad de paradas.

[A04 |

Estado de la puerta al quedar estacionado.

Por medio de este parametro se selecciona el estado en que se desea que la puerta esté en
el momento de quedar estacionado en piso.

0 Estaciona con puerta abierta en todos los pisos.

1 Estaciona con puerta cerrada en todos los pisos.

2 Se seleccionara por medio del parametro AO5 el estado de la puerta en cada piso
individualmente.

Nota: Aceptar el parametro A04 como 0 o 1 hara que la seleccion individual del estado de
puerta por piso (parametro AO5) se resetee todo a puerta abierta o puerta cerrada
respectivamente.

[A05 |

Seleccion individual del estado de puerta al quedar estacionado.

Este parametro tiene uso solamente al seleccionar A04 = 2.

P seguido por un numero indica el niimero de piso al que se le cambiara el estado de
puerta. Presionando PROG se accede a la programacion de ese piso.

PA indica que estaciona con puerta abierta ese piso, PC indica que estaciona con puerta
cerrada en ese piso.

Con PROG se acepta el seteo para ese piso.

Transcurridos 3 segundos sale de la programacion.

[A06 |

Tiempo necesario para abrir/cerrar la puerta.

Por medio de este parametro se configura el tiempo necesario para que la puerta pueda
abrirse completamente en el momento de la apertura y cerrarse completamente en el
momento del cierre. Es el tiempo por el cual luego de abierta la linea de seguridad
permanecera la sefial de abrir puerta antes de cerrarla nuevamente o reposar con puerta
abierta.

De 5 segundos a 240 segundos en pasos de 1 segundo.
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LA07 ]

Cantidad de paradas.
Cantidad de paradas totales que manejara el control.
De 2 a 48 paradas.

[A08 |

Cantidad de subsuelos.
Cantidad de subsuelos totales que manejara el control.
De 0 a 5 subsuelos.

LA09 |

Teclado de acceso.

Por medio de este parametro se podra seleccionar el uso del teclado de acceso.
0 Sin teclado de acceso.

1 Con teclado de acceso.

2 Con teclado de acceso funcionando como botonera.

[A10 |

Numero de ascensor para funcionamiento en bateria.

Por medio de este parametro se selecciona la posicion que le toca al control en la bateria
de controles.

De0Oas.

PARAMETROS B

[ BOO |

Tipo de maniobra.

Tipo de maniobra que se desea que realice el control.
0 Colectiva descendente

1 Colectiva ascendente

2 Colectiva ascendente — descendente
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|BO1 |

Tiempo minimo de sefial abrir puerta (tiempo minimo entre llamados)

Durante este periodo de tiempo la sefial de abrir permanecera activada y el boton de cerrar
puerta no tendra efecto. Transcurrido este tiempo y con la linea de seguridad cerrada se
permitira una nueva maniobra.

De 2.5 segundos a 15.0 segundos en pasos de 0.1 segundos.

[B0O2 |

Tiempo de puerta abierta “PA”

Para puertas automaticas (C02=0) es el tiempo luego del cual se marcard “PA” y se
activara la sefial de alarma de puerta si la linea de seguridad se abre durante el viaje.

Para puertas exteriores manuales (C02=1) es el tiempo luego del cual se marcara “PA” y
se activara la sefial de alarma de puerta si la puerta exterior se encuentra abierta tanto
estando el ascensor en reposo como funcionando.

Para puertas exteriores manuales y puerta de cabina manual (C02=2) es el tiempo luego
del cual se marcara “PA” y se activara la sefial de alarma de puerta si la puerta exterior y/o
de cabina se encuentra abierta tanto estando el ascensor en reposo como funcionando.

De 1 segundo a 240 segundos en pasos de 1 segundo.

[B0O3 |

Tiempo de error de planta motriz en el arranque.

Tiempo el cual transcurrido se indicara el error C12, C19 o C22 segun corresponda, al no
salir de la chapa de piso CH.

De 5 segundos a 30 segundos en pasos de 1 segundo.

| B4 |

Tiempo de error de lectura de cabezales.

Tiempo el cual transcurrido se indicara el error C26, C19 o C22 luego de salir de la chapa
de piso CH y no detectar actividad de los cabezales.

De 31 segundos a 240 segundos en pasos de 1 segundo.
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PARAMETROS C

coo |

Seleccion de puerta doble o simple.

Por medio de este parametro se podra seleccionar si se desea utilizar una sola salida de
puerta o ambas.

0 Puerta simple

1 Puerta doble selectiva piso por piso

2 Puerta doble pisos Ay B

col |

Seleccion individual de puerta por piso para puerta doble selectiva (C00 = 1).

P seguido por un nimero indica el nimero de piso al que se le cambiara la puerta a operar.
Presionando PROG se accede a la programacion de ese piso.

“A” indica que se opera con la puerta A en ese piso, “B” indica que se opera con la puerta
B en ese piso y “AB” indica que se opera con ambas puertas en ese piso.

Con PROG se acepta el seteo para dicho piso.

Transcurridos 3 segundos sale de la programacion.

co2 |

Tipo de puerta de cabina y puerta exterior.
Por medio de este parametro se seleccionara el tipo de puerta a utilizar para determinar la
operacion de las sefiales de control de puertas.

Puerta Cabina Puerta Exterior
0 Automatica Automatica
1 Automdtica Manual
2 Manual Manual

co3 |

Tipo de sefial de control de puerta.

Por medio de este parametro se podra seleccionar si el operador de puerta necesita que la
seflal de control se mantenga constante o si dicha sefial se puede extinguir luego de un
periodo de tiempo.

0 La senal de puerta se extingue luego del tiempo de puerta.

1 La sefial permanece constante.
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PARAMETROS D

[ D00 |

Tipo de maquina.

Este parametro selecciona el tipo de maquina a controlar.
0 Hidraulico 1 velocidad

1 Hidraulico 2 velocidades

2 Hidraulico 2 velocidades con recirculacion

3 Fuerza motriz 1 velocidad con aceleracion

4 Fuerza motriz 2 velocidades sin aceleracion

5 Fuerza motriz 2 velocidades con aceleracion

6 Frecuencia

7 Frecuencia con 3° velocidad

8 Frecuencia con velocidad de aproximacion

9 Frecuencia con 3° velocidad con velocidad de aproximacion

| D01 |

Seleccion de chapa invertida.

0 Chapa normal

1 Chapa invertida

2 Seleccion de chapa individual por piso (Ver parametro L00)

[D02 |

Botones de cabina Modo Serie o Modo Paralelo.

Este parametro permite seleccionar si se utilizara una botonera serie o se conectaran los
botones de cabina en modo paralelo.

0 Botones de cabina Modo Serie.

1 Botones de cabina Modo Paralelo.

| D03 |

Seleccion de posicion de reinicio del ascensor.

Este parametro permite seleccionar hacia que extremo iniciara la marcha el ascensor ene el
momento del reinicio.

0 Reinicia en piso inferior

1 Reinicia en piso superior
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| D04 |

Testeo y manejo del contactor de potencial.

Este parametro permite activar/desactivar el testeo del contactor de potencial o seleccionar
el manejo externo de dicho contactor.

0 Testeo de contactor de potencial desactivado

1 Testeo de contactor de potencial activado

2 Manejo externo del contactor de potencial por medio de la sefial CPOT

PARAMETROS E

LE00 |

Retardo 1.

Este parametro permite calibrar el tiempo de retardo 1. La funcion de este retardo depende
del tipo de maquina configurada.

Hidraulico 2 velocidades con recirculacion:

Tiempo luego de activar contactor subir hasta activar la valvula subir.

Fuerza motriz con aceleracién 2 velocidades:

Tiempo luego de activar rapida hasta activar la aceleracion rapida.

Fuerza motriz con aceleracién 1 velocidad:

Tiempo luego de activar subir o bajar hasta activar la aceleracion.

De 0.1 segundos a 10.0 segundos en pasos de 0.1 segundos.

|E01 |

Retardo 2.

Este parametro permite calibrar el tiempo de retardo 2. La funcion de este retardo depende
del tipo de maquina configurada.

Hidraulico 2 velocidades con recirculacion:

Tiempo luego de desactivar valvula subir hasta desactivar contactor subir.

Fuerza motriz con aceleracién 2 velocidades:

Tiempo luego de activar lenta hasta activar la aceleracion lenta.

De 0.1 segundos a 10.0 segundos en pasos de 0.1 segundos.

|E02 |

Retardo 3.
Tiempo de permanencia del contactor de potencial luego de terminada la maniobra.
De 0.5 segundos a 10.0 segundos en pasos de 0.1 segundos.
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E03 |

Retardo 4.

Tiempo para testear el estado del contactor de potencial luego de terminar la maniobra.
Nota: No se permite una nueva maniobra hasta que se haya extinguido este tiempo y se
haya comprobado el estado del contactor de potencial.

De 0.5 segundos a 5 segundos en pasos de 0.1 segundos.

PARAMETROS F
(Restauracion de parametros de fabrica)

FOO |

Reestablecer los valores de fabrica para hidraulico 1 velocidad.
0 Sin efecto.
1 Reestablecer los valores de fabrica.

Fo1 |

Reestablecer los valores de fabrica para hidraulico 2 velocidades.
0 Sin efecto.
1 Reestablecer los valores de fabrica.

F02 |

Reestablecer los valores de fabrica para hidraulico 2 velocidades con recirculacion.
0 Sin efecto.
1 Reestablecer los valores de fabrica.

F03 |

Reestablecer los valores de fabrica para fuerza motriz 1 velocidad con aceleracion.
0 Sin efecto.
1 Reestablecer los valores de fabrica.

Fo4 |

Reestablecer los valores de fabrica para fuerza motriz 2 velocidades.
0 Sin efecto.
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1 Reestablecer los valores de fabrica.

F05 |

Reestablecer los valores de fabrica para fuerza motriz 2 velocidades con aceleracion.
0 Sin efecto.
1 Reestablecer los valores de fabrica.

F06 |

Reestablecer los valores de fabrica para frecuencia.
0 Sin efecto.
1 Reestablecer los valores de fabrica.

F07 |

Reestablecer los valores de fabrica para frecuencia tres velocidades.
0 Sin efecto.
1 Reestablecer los valores de fabrica.

F08 |

Reestablecer los valores de fabrica para frecuencia con velocidad de aproximacion.
0 Sin efecto.
1 Reestablecer los valores de fabrica.

F09 |

Reestablecer los valores de fabrica para frecuencia tres velocidades con velocidad de
aproximacion.

0 Sin efecto.

1 Reestablecer los valores de fabrica.
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PARAMETROS H

| HOO |

Anular piso.

Este parametro permite anular el o los pisos seteados en 1 haciendo que el ascensor no se
detenga ni se lo pueda llamar desde dichos pisos.

0 Piso habilitado.

1 Piso anulado.

Nota: Al cambiar la cantidad de paradas o subsuelos, se habilitaran automaticamente
todos los pisos.

| HO1 |

Detencion demorada.

Este parametro permite introducir una demora en la detencion del ascensor. Si este
parametro es distinto de cero, al llegar a piso el ascensor (llegar a CH en un ascensor a
traccion o llegar a NI en un ascensor hidraulico) no se detendrd inmediatamente sino que
transcurrira el tiempo seteado y luego terminara la maniobra.

De 0.0 segundos a 1.0 segundos en pasos de 0.1 segundos.

Nota: Al cambiar el tipo de maquina (parametro DO00) este pardmetro se pondra
automaticamente en 0.0.

PARAMETROS J

[Jo0 |

Asignacion de funcion de relay A.
Este parametro permite seleccionar la funcion que cumplira el relay A.
Ver tabla de asignaciones de sefiales de control.

[Jo1 |

Asignacion de funcion de relay B.
Este parametro permite seleccionar la funcion que cumplird el relay B.
Ver tabla de asignaciones de sefiales de control.

[J02 |

Asignacion de funcion de relay C.
Este parametro permite seleccionar la funcion que cumplira el relay C.
Ver tabla de asignaciones de sefiales de control.
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[J03 |

Asignacion de funcion de relay D.
Este parametro permite seleccionar la funcién que cumplira el relay D.
Ver tabla de asignaciones de sefiales de control.

[J04 |

Asignacion de sefial de control del temporizador 1.
Este parametro permite seleccionar la sefial que controlara el disparo del temporizador 1.
Ver tabla de asignaciones de sefiales de control.

[J05 |

Asignacion de sefial de control del temporizador 2.
Este parametro permite seleccionar la sefial que controlara el disparo del temporizador 2.
Ver tabla de asignaciones de sefiales de control.

[J06 |

Asignacion de sefial de control del temporizador 3.
Este parametro permite seleccionar la sefial que controlara el disparo del temporizador 3.
Ver tabla de asignaciones de sefiales de control.

[J07 |

Asignacion de sefial de control del temporizador 4.
Este parametro permite seleccionar la sefial que controlara el disparo del temporizador 4.
Ver tabla de asignaciones de sefiales de control.
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Tabla de asignaciones de sefiales de control

Valor de parametro

Seiial de control

Abrir puerta A

Cerrar puerta A

Abrir puerta B

Cerrar puerta B

Marcha

Falla

Falla grave (ascensor detenido)

Ascensor en mantenimiento (C-9)

Maniobra incendio (C10)

Puerta abierta (C13)

Exceso de boton abre puerta (C14)

Exceso de fotocélula (C23)

Flecha subir

Flecha bajar

Gong de llegada a piso

Flecha linterna subir

Flecha linterna bajar

Completo

Sobrecarga

—|=l=]=|=]=|=]=|~]=
SN E RN IS E A bl bl Sl bl bl had B el B

Servicio independiente

20 Linea de seguridad abierta
21 Llave parar activada
Va!or de Seiial de control
parametro
Traccién Traccion Frecuencia | Hidraulico Hidraulico
1 velocidad 2 velocidades 1 velocidad 2 velocidades
22 Relay 1 Relay 1 Relay 1 Relay 1 Relay 1
23 Potencial Potencial Potencial Potencial Potencial
24 Subir Subir Subir Vilvula Valvula ascenso
ascenso
25 Bajar Bajar Bajar (\i/alvula Valvula descenso
escenso
26 - Lenta Lenta - Contactor subir
Valvula rapida/
27 - Répida Rapida - Valvula rapida
ascenso
. o N . Valvula rapida
28 Aceleracion | Aceleracion rapida | 3° velocidad | -
descenso
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Valor de parametro

Seiial de control

30

Temporizador 1

31

Temporizador 2

32

Temporizador 3

33

Temporizador 4

34

Entrada PSx *

35

Entrada PSx+1 *

36

Entrada PSx+2 *

37

Entrada PSx+3 *

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

54

55

56

57

58

59

60

61

62

63

64

65

66

67

68

69

70

71

72

73

74

75

Sefiales desde la 0 a la 37 invertidas

76

Desactivado
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*PSx indica la entrada de llamado siguiente a la tltima utilizada.

Ejemplo 1: 6 paradas, maniobra colectiva ascendente-descendente y botonera de cabina
paralela: PSx = PS18

Ejemplo 2: 6 paradas, maniobra colectiva ascendente-descendente y botonera de cabina
serie: PSx = PS12

[J08 | |

Ton 1
Tiempo de encendido del temporizador 1. (Ver grafico de tiempos del temporizador)
De 0 segundos a 255 segundos en pasos de 1 segundo.

[Jog | |

Toff 1
Tiempo de apagado del temporizador 1. (Ver grafico de tiempos del temporizador)
De 0 segundos a 255 segundos en pasos de 1 segundo.

[J10 | |

Ton 2
Tiempo de encendido del temporizador 2. (Ver grafico de tiempos del temporizador)
De 0 segundos a 255 segundos en pasos de 1 segundo.

FEE |

Toff 2
Tiempo de apagado del temporizador 2. (Ver grafico de tiempos del temporizador)
De 0 segundos a 255 segundos en pasos de 1 segundo.

[J12 ] |

Ton 3
Tiempo de encendido del temporizador 3. (Ver grafico de tiempos del temporizador)
De 0 segundos a 25.5 segundos en pasos de 0.1 segundo.

(313 | |

Toff 3
Tiempo de apagado del temporizador 3. (Ver grafico de tiempos del temporizador)
De 0 segundos a 25.5 segundos en pasos de 0.1 segundo.
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[J14 ]

Ton 4
Tiempo de encendido del temporizador 4. (Ver grafico de tiempos del temporizador)
De 0 segundos a 25.5 segundos en pasos de 0.1 segundo.

[J15 |

Toff 4
Tiempo de apagado del temporizador 4. (Ver grafico de tiempos del temporizador)
De 0 segundos a 25.5 segundos en pasos de 0.1 segundo.

Grifico de tiempos del temporizador

LI

Sefial de control —,

Salida | |

temporizador ! ! !

|
Ton Tof Ton ToffI

[J16 |

Tiempo para anular llamados por error de puerta abierta.

Tiempo que transcurrira a partir del momento en que se indica puerta abierta hasta que se
anularan todos los llamados realizados.

De 5 a 255 segundos en pasos de 1 segundo.

[J17 |

Asignacion de sefial de control para maniobra sabatica.
Este parametro permite seleccionar la sefial que controlara la activacion de la maniobra
sabatica.

Valor de parametro Seiial de control
34 Entrada PSx *
35 Entrada PSx+1 *
36 Entrada PSx+2 *
37 Entrada PSx+3 *
72 Entrada PSx invertida *
73 Entrada PSx+1 invertida *
74 Entrada PSx+2 invertida *
75 Entrada PSx+3 invertida *
76 Desactivado
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*PSx indica la entrada de llamado siguiente a la tltima utilizada.

Ejemplo 1: 6 paradas, maniobra colectiva ascendente-descendente y botonera de cabina
paralela: PSx = PS18

Ejemplo 2: 6 paradas, maniobra colectiva ascendente-descendente y botonera de cabina
serie: PSx = PS12

[J18 |

Tiempo de repeticion de viajes para la maniobra sabatica.

Tiempo que debera transcurrir desde el viaje anterior para realizar otro en forma
automatica. (Con la maniobra sabatica activada. Véase parametro J17)

De 5 a 240 minutos en pasos de 1 minuto.

[ Loo |

Seleccion de chapa individual por piso.
0 Chapa normal en dicho piso
1 Chapa invertida en dicho piso
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Resumen de parametros

PARAM Descripcién Valores
FAL | Revision de fallas guardadas
A00 Piso estacion P—indica piso estacion desactivado
A01 Tiempo de piso estacion De 40 a 240 segundos
A02 Piso estacion con prioridad en planta baja (1) Efe S\?;rtll\l/r?i(s)censor a planta baja
A03 Cantidad maxima de llamados de cabina simultaneos 0: Sin h“?”e de llamados . ,
X: x cantidad de llamados simultaneos
0: Puerta abierta
A04 Estado de puerta al estar estacionado 1: Puerta cerrada
2: Individual por piso
Seleccion individual del estado de puerta al quedar PA: Puerta abierta
A0S .
estacionado PC: Puerta cerrada
A06 Tiempo para abrir y cerrar puerta De 5 a 240 segundos
A07 Cantidad de paradas De2a48
A08 Cantidad de subsuelos De0as
0: Desactivado,
A09 Teclado de acceso 1: Activado
2: Activado como botonera
Al0 Numero de ascensor para funcionamiento en bateria De0Qal5
0: Descendente
B0O Tipo de maniobra 1: Ascendente
2: Ascendente — Descendente
BO1 Tiempo minimo entre llamados De 2.5 a 15.0 segundos
B02 Tiempo de puerta abierta “PA” De 1 a 240 segundos
B03 Tiempo para error de planta/fuerza motriz De 5 a 30 segundos
B04 Tiempo para error de lectura de cabezales De 31 a 240 segundos
0: Simple
C00 Puerta simple, doble selectiva por piso o doble Ay B 1: Doble selectiva
2: Doble AyB
A: Opera puerta A en ese piso
Co1 Seleccion individual de puerta A o B piso por piso B: Opera puerta B en ese piso
AB: Operan las puertas A y B en ese piso
0: Cabina y exterior automaticas
Cc02 Tipo de puerta cabina y exterior 1: Cabina automatica y exterior manual
2: Cabina y exterior manuales
C03 Tipo de sefial de control de la puerta 0 La~sena1 se extingue
1: Sefial constante
D00 Tipo de maquina (Correlativo con parametros F)
0: Chapa normal
D01 Seleccion de chapa CV invertida 1: Chapa invertida
2: Seleccion de chapa individual por piso
D02 Botones de cabina serie o paralelo (1) ﬁggg ;erl;elo
D03 Reinicio en tope superior o inferior 0 Tope 1nfer19r
1: Tope superior
Activacion/Desactivacion del testeo de senal de potencial 0 Des_a ctivado
Do4 Manejo externo del potencial 1 Activado
2: Manejo externo por medio de CPOT
E00 Tiempo de activacion de valvula subir (hidraulico) Tiempo De 0.1 a 10.0 segundos

de activacion de aceleracion rapida
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PARAM

Descripcién

Valores

Temporizacion contactor subir (hidraulico)

E01 Tiempo de activacion de aceleracion lenta De 0.1210.0 segundos
E02 Tiempo de permanencia del contactor de potencial De 0.5 a 10.0 segundos
E03 Tiempo de testeo de sefal de contactor de potencial De 0.5 a 5 segundos
F0O Predeterminado de fabrica hidraulico 1 velocidad 0: Sin accion . .
1: Restaurar pardmetros predeterminados
FO1 Predeterminado de fabrica hidraulico 2 velocidades 0 Sin accion . -
1: Restaurar pardmetros predeterminados
Fo02 Predeterminado de fabrica 2 velocidades con recirculacion 0: Sin accién , .
1: Restaurar pardmetros predeterminados
Predeterminado de fabrica fuerza motriz 1 velocidad con 0: Sin accion
FO03 ., . .
aceleracion 1: Restaurar parametros predeterminados
Fo4 Predeterminado de fabrica 2 velocidades sin aceleracion 0: Sin accién . .
1: Restaurar pardmetros predeterminados
FO5 Predeterminado de fabrica fuerza motriz 2 velocidades con | 0: Sin accion
aceleracion 1: Restaurar parametros predeterminados
Fo6 Predeterminado de fabrica frecuencia 0: Sin accion | .
1: Restaurar pardmetros predeterminados
F07 Predeterminado de fabrica frecuencia con tercera velocidad 0: Sin accién . .
1: Restaurar pardmetros predeterminados
FO3 Predeterminado de fabrica frecuencia con velocidad de 0: Sin accion
aproximacion 1: Restaurar parametros predeterminados
Predeterminado de fabrica frecuencia con tercera velocidad | 0: Sin accion
F09 . R . . .
y velocidad de aproximacion 1: Restaurar parametros predeterminados
. 0: Piso habilitado
HOO Anular piso 1: Piso anulado
HO1 Detencion demorada De 0.0 a 1.0 segundos
Joo Asignacién de funcién de relay A DeN 0276 (ver tabla de asignacion de
sefales de control)
Jo1 Asignacion de funcion de relay B DeN 0276 (ver tabla de asignacion de
senales de control)
JO2 Asignacion de funcion de relay C Dfi 076 (ver tabla de asignacién de
sefiales de control)
JO3 Asignacion de funcion de relay D Dfi 076 (ver tabla de asignacién de
sefiales de control)
Jo4 Asignacioén de sefial de control del temporizador 1 DeN 0276 (ver tabla de asignacion de
sefales de control)
Jos Asignacioén de sefial de control del temporizador 2 DeN 0276 (ver tabla de asignacion de
sefales de control)
JO6 Asignacion de sefial de control del temporizador 3 Dfi 0a76 (ver tabla de asignacién de
sefiales de control)
JO7 Asignacion de sefial de control del temporizador 4 De 0a 76 (ver tabla de asignacion de

sefiales de control)
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PARAM Descripcién Valores
JO8 Tiempo de encendido del temporizador 1 De 0 a 255 segundos
JO9 Tiempo de apagado del temporizador 1 De 0 a 255 segundos
J10 Tiempo de encendido del temporizador 2 De 0 a 255 segundos
J11 Tiempo de apagado del temporizador 2 De 0 a 255 segundos
J12 Tiempo de encendido del temporizador 3 De 0 a 25.5 segundos
J13 Tiempo de apagado del temporizador 3 De 0 a 25.5 segundos
J14 Tiempo de encendido del temporizador 4 De 0 a 25.5 segundos
J15 Tiempo de apagado del temporizador 4 De 0 a 25.5 segundos
J16 Tiempo para anular llamados por error de puerta abierta De 5 a 255 segundos
J17 Asignacién de sefial de control para maniobra sabatica Ver descripcion del pardmetro
J18 Tiempo de repeticion de viajes para la maniobra sabatica De 5 a 240 minutos
L0O Seleccion de chapa individual por piso 0: Chapa normal

1: Chapa invertida
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Valores predeterminados de fabrica

Valor predeterminado de fabrica
~Mdquina) 2034 |5]6-7-8-9
Parametro
A00 0 01]0]0]O 0
AO01 40 401401]40] 40 40
A02 0 01]0]0]0O0 0
A03 0 01]0]0]0O0 0
A04 0 01]0]0]O0 0
A05 0 01]0]0]O 0
A06 10 10] 10|10 10 10
A07 XX XX | xx | xx | xx XX
A08 XX XX | xx | xx | xx XX
A09 0 01]0]0]O0 0
Al10 0 01]0]0]O 0
B00 0 01]0]0]O0 0
BO1 2.5 25125125125 2.5
B02 5 5151515 5
B03 10 10 10 | 10| 10 10
B04 40 4014014040 40
C00 0 01]0]0]O0 0
CO1 0 01]0]0]0O0 0
C02 0 01]0]0]O0 0
C03 0 01]0]0]O 0
D00 0-1 2 1314]|5|16-7-8-9
D01 0 01]0]0]0O0 0
D02 0 01]0]0]O0 0
D03 1 1 1 1 1 1
D04 1 1 1 1 1 1
E00 XX 0.1]10.8]xx]0.8 XX
EO1 XX 0.1]xx]xx]0.8 XX
E02 1 1 1 1 1 4.0
EO03 0.5 0.5(0.5/0.5|0.5 0.5
HO00 0 010|010 0
HO1 0 0]0]01]0 0
JOO 0 0]0]01]0 0
JO1 1 1 1 1 1 1
J02 2 212122 2
JO3 3 3131313 3
JO4 76 76 | 76 | 76 | 76 76
JOS 76 76 | 76 | 76 | 76 76
JO6 76 76 | 76 | 76 | 76 76
JO7 76 76 | 76 | 76 | 76 76
JO8 0 010|010 0
J09 0 0]0]01]0 0




Valor

redeterminado de fabrica

Maquina
Parametro

3

4

6-7-8-9

J10

J11

J12

J13

J14

J15

J16

J17

J18

o|laF ISB|olele|oleo|e

L00

—~|x|o
SN EISISHSHSIST S

—~|x|o
SIS SIS S

—~|x|o
SN ESSHSSTS

—~|x|o
oGRS |o|o|e|c|eo|e]| »

o|lalFISB|olele|oleo|e

xx: No tiene efecto sobre el tipo de maquina
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Resumen de codigos de falla

CODIGO | DESCRIPCION CAUSA ESTADO
Co Exceso de lectura de | El cabezal CV se activa Ascensor detenido hasta
cabezal CV con el ascensor detenido | desaparecer la lectura
Error de seeundo Ascensor detenido hasta
Cl & Segundo contacto abierto | apertura de linea de
contacto .
seguridad
C2 Error de termostato Termostato abierto Ascensor detenido
3 Correccion de Se encontrd uno de los Se indica por 3 segundos
supertope supertopes
Exceso de lectura de Se Qetecto CHen Si no se recupera se
C4 conjunto con una chapa .
cabezal CH v detiene en un extremo
Cs Exceso de lectura de | Se detecto CV en Si no se recupera, se
cabezal CV conjunto con CH o NI detiene el ascensor
C6 Error de lectura de No se detecto CH en el Si no se recupera, se
cabezal CH momento indicado detiene en un extremo
C7 Error de lectura de Se detectd solamente una | Se recupera al contar las
cabezal CV chapa CV dos chapas consecutivas
cs Error de lectura de No se detectd NI en el Si no se recupera, se
cabezal NI momento indicado detiene el ascensor
9 Ascensqr en
mantenimiento
C10 Maniobra incendio
Cll1 Falla externa Se activé la sefal falla Ascensor detenido
externa
Falla en planta Se tiene seial de marcha
C12 enp pero no hubo cambios en | Ascensor detenido
motriz
los cabezales
Luego de los reintentos .
C13 Puerta Abierta “PA” | de cerrar la puerta, esta Ascensqr detenido hasta
. . que se cierre la puerta
sigue abierta
Exceso de boton abre Tr,a NISCUrtio el tiempo Se indica el error hasta
Cl4 maximo de AP con el X
puerta . . soltar el boton
boton presionado
Cl5 Excqso de supertope | No se detecto la salida Ascensor detenido
inferior del supertope
cl6 Error de lectura de No se detectd ninguna de | Se detiene el ascensor en
cabezal CV las chapas CV el préximo piso
Se detectd NI en Si no se recupera, se
Exceso de lectura de . .
C17 conjunto con una chapa detiene el ascensor en el
cabezal NI s .
CV proximo piso
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Exceso de

C18 | supertope No se detecto la salida del supertope Ascensor detenido
superior
. Si no hay actividad de
Ausencia de , ~ .
~ No se detecto la sefial de marcha chapas se detiene el
C19 | senal de .
durante la maniobra ascensor, de haberla
marcha . -
se sigue con el viaje.
E tecto 1 i fial .
C20 | Exceso de SF Qe ecté la presencia de sefial de Ascensor detenido
rapida rapida al pasar a lenta
Exceso de Se detecto la presencia de la sefial de
C21 | contactor de potencial luego de terminada la Ascensor detenido
potencial maniobra
T ] ) : ..
esteo de potencza{ activado . Se indica la falta de la
No se detecta la sefial de potencial - -
. sefial durante el viaje
durante la maniobra
. Manejo externo del contactor de
Ausencia de . . .
~ potencial por medio de la seiial CPOT:
sefial de . ~
C22 No se detecto la seiial de contactor de
contactor de . S
. potencial luego de haber iniciado la .
potencial . . ) Ascensor detenido
maniobra y transcurrido el tiempo de
error de planta motriz en el arranque o
el tiempo de error de lectura de
cabezales en viaje
Exceso de Transcurrio el tiempo maximo de Se 1nd{ca el error
C23 , X . . hasta liberar la
fotocélula fotocélula interrumpida .
fotocélula
A i , . indicara el
usencia de No se detecto la presencia del supertope Se indicard el error
C24 | supertope . hasta detectarlo
- en el momento indicado
inferior nuevamente
Ausencia de , . Se indicara el error
No se detecto la presencia del supertope
C25 | supertope . hasta detectarlo
. en el momento indicado
superior nuevamente
26 Error de Sali6 de piso y no se detecto actividad Ascensor detenido
cabezales de los cabezales
27 Detencion Al detenerse en piso se deslizd y quedé | Se indica el error por

fuera de zona

fuera de CH sin poder abrir las puertas

3 segundos
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